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Beschreibung

Der Light Sensor beschreibt das Softwareprofil eines Lichtsensors für verschiedene Helligkeitswerte. Diese werden als Lux-Wert zyklisch auf das Lonworks-Netzwerk gesendet.
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Netzwerkvariablen

Ausgangsvariablen

	nvoLuxLevel
	Helligkeitswert des Sensors

	Typ:
	SNVT_lux

	Wertebereich:
	0 ... 65535 lux

	Voreinstellung:
	0 lux

	Übertragung:
	bei Änderungen größer cpMin​DeltaLevel bzw. zyklisch nach cpMaxSendTime



Konfigurationsparameter

	cpGain
	Kalibrierung des Sensorwertes (zum Ausgleich von einbauortab​hängigen Abweichungen)

	Typ:
	SNVT_muldiv (SCPT #31)

	Wertebereich:
	.multiplier (tatsächliche Helligkeit)
     1...65535 lux
.divisor (Helligkeit gem. Sensor)
     1...65535 lux

	Voreinstellung:
	1 / 1


	cpMaxSendTime
	Heartbeatzeit des Sensors

	Typ:
	SNVT_time_sec (SCPT #49)

	Wertebereich:
	0
kein Heartbeat
1 ... 6500 s

	Voreinstellung:
	300s (3000)


	cpMinSendTime
	Mindestsendepause vor erneutem Senden eines Wertes

	Typ:
	SNVT_time_sec (SCPT #52)

	Wertebereich:
	0
keine Pause
0,1 ... 6553.5 s

	Voreinstellung:
	1s (10)


	cpMinDeltaLevel
	Minimale Wertänderung, die zum erneuten Senden führt

	Typ:
	SNVT_lev_cont (SCPT #88)

	Wertebereich:
	0.0 ... 100.0 %

	Voreinstellung:
	2% (4)



Funktionsbeschreibung

Der Light Sensor sendet den gemessenen Lichtwert zyklisch oder bei ausreichend großen Änderungen auf das Lonworks-Netzwerk. Über die Ausgangsnetzwerkvariable nvoLuxLevel kann der gültige Helligkeitswert an diverse Controller oder Aktoren übermittelt werden.

Kalibrierung des Sensors

Über cpGain wird der Sensor – je nach Einbaubedingung – kalibriert. Dazu wird zunächst mit dem Wert cpGain=1/1 gemessen und dieser Wert als Nenner eingetragen. Die tatsächliche Helligkeit wird in den Zähler geschrieben.

Einstellung der minimalen Änderungsrate

Über cpMinDeltaLevel wird angegeben, ab welcher pro​zentualen Änderung vom letztgesendeten Wert ein neuer Lichtwert auf das Netz gesendet wird. Ein Parameterwert „0“ gibt an, dass jede Änderung gesendet wird (beachte: cpMinSendTime).

Einstellung der Sendewiederholzeit

Über cpMaxSendTime wird die Zeit festgelegt, nach der der Sensor unabhängig von Änderungen den letztgesendeten Wert wiederholt (Heartbeat). Der Parameterwert „0“ schaltet die Wiederholung ab.

Einstellung der Mindestpause beim Senden

Über cpMinSendTime wird die kürzeste Zeit angegeben, nach der ein erneutes Telegramm gesendet wird. Durch diese Angabe kann die Buslast begrenzt werden. Der Wert „0“ schaltet die Begrenzung ab.

Resetverhalten

Der Sensor startet mit den eingestellten Konfigurations​parametern.

Fehlerbehandlung

Keine Fehlerbehandlung erforderlich





























































































































